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P54-5548-55
129.00-C.4/1
P54-5548-55
Motor 119 mit AG 4-Gang, Antiblockiersystem (ABS), Antriebs-Schlupf-Regelung (ASR) und
Elektronisches Fahrpedal (EFP), Tempomat (TPM) und Leerlaufregelung (LLR)
N1/3 Schaltgerat EZL/AKR N30/1 Steuergerat ABS/ASR
N3/1 Steuergerét Lufthitzdraht (LH) N59 Diagnosemodul, Kalifornien-
N4/1 Steuergerét Elektronisches Fahrpedal Ausflihrung (Motor 104/119 und
(EFP)/Tempomat (TPM) Motor 120
Bund/Kalifornien)
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Typ 129 00—C.4/1.1
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P54.00-0281-55
Motor 119 ME
N3/10 Steuergerat Motorelektronik (ME) Z37/2 Endhulse CAN-Motor-Bus (low)
N15/3 Steuergerat EGS Z37/3 Endhilse CAN-Motor-Bus (high)
N47-1 Steuergerat ASR/PML
N47-5 Steuergerat ESP/PML
N54 Steuergerat Infrarotfernbedienung

(IFZ)
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Motor 120 mit AG 4-Gang, Antiblockiersystem (ABS), Antriebs-Schlupf-Regelung (ASR) und

Elektronisches Fahrpedal (EFP), Tempomat (TPM) und Leerlaufregelung (LLR)
Steuergerat Elektronisches Fahrpedal

N1/4
N1/5
N3/2
N3/3

Schaltgerat EZL/AKR links
Schaltgerat EZL/AKR rechts
Steuergerét Lufthitzdraht (LH) links
Steuergerat Lufthitzdraht (LH) rechts

N4/1
(EFP)/Tempomat (TPM)

N30/1 Steuergerat ABS/ASR

N59 Diagnosemodul, Kalifornien-
Ausfihrung (Motor 104/119 und
Motor 120
Bund/Kalifornien)
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P54.00-0282-55
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Motor 120 ME

N3/11

N3/12

N15/3
N47-5

Steuergerat Motorelektronik (ME)

links

Steuergerat Motorelektronik (ME)

rechts
Steuergerat EGS

Steuergerat ESP/PML

N54

Z37/2
Z37/3

Steuergerét Infrarotfernbedienung

(IF2)

P54.00-0282-55

Endhiilse CAN-Motor-Bus (low)
Endhilse CAN-Motor-Bus (high)
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129.00-C.4/3

P54-5732-55A

Motor 104 HFM mit AG 5-Gang, Antriebs-Schlupf-Regelung (ASR) und
Elektronisches Fahrpedal (EFP) / Tempomat (TPM) / Leerlaufregelung (LLR)

N3/4 Steuergerat HeiB3film Motorsteuerung N30/1 Steuergerat ASR
(HFM) N47-1 Steuergerat ASR/PML

N4/1 Steuergerat Elektronisches Fahrpedal N54 Steuergerat Infrarotfernbedienung
(EFP)/Tempomat (TPM)/ (IFZ)
Leerlaufregelung (LLR) N59/1 Diagnosemodul 1II

N15/1 Steuergerat Automatisches Getriebe, uo4 Guiltig fiir alle (auBer ()

5-Gang (EAG)
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Motor 104 HFM mit Antriebs-Schlupf-Regelung (ASR) und Elektronisches Fahrpedal (EFP) /
Tempomat (TPM) / Leerlaufregelung (LLR), ab ca. 09/95

N3/4 Steuergerét Heifilm Motorsteuerung N47-1 Steuergerat ASR/PML

(HFM) N54 Steuergerat Infrarotfernbedienung
N4/1 Steuergerat Elektronisches (IFZ)

Fahrpedal (EFP)/Tempomat N59/1 Diagnosemodul II

(TPM)/Leerlaufregelung (LLR) Z37/2 Endhiilse CAN-Motor-Bus (low)
N15/1 Steuergerat Automatisches Getriebe, Z37/3 Endhiilse CAN-Motor-Bus (high)

5-Gang (EAG)
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Motor 104 HFM mit AG 5-Gang, Tempomat (TPM) / Leerlaufregelung (LLR)

N3/4 Steuergerat Hei3film Motorsteuerung N15/1 Steuergerat Automatisches Getriebe,
(HFM) 5-Gang (EAG)
N4/3 Steuergerat Tempomat (TPM)/ N54 Steuergerat Infrarotfernbedienung
Leerlaufregelung (LLR) (IFZ)
N59/1 Diagnosemodul 1II
U4 Giltig fur alle (auBer (V)
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P54.00-0284-55
129.00-C.4/4.1

P54.00-0284-55

Motor 104 HFM mit Tempomat (TPM) / Leerlaufregelung (LLR), ab ca. 09/95

N3/4 Steuergerat Hei3film Motorsteuerung
(HFM)

N4/3 Steuergerat Tempomat (-
TPM)/Leerlaufregelung (LLR)

N15/1 Steuergerat Automatisches Getriebe,

5-Gang (EAG)

N54

N59/1
Z237/2
Z37/3

Steuergerat Infrarotfernbedienung
(IFZ)

Diagnosemodul II

Endhilse CAN-Motor-Bus (low)
Endhiilse CAN-Motor-Bus (high)
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CAN DATENBUS
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Motor 119 ME / 120 ME
Fahrzeug-ldent-End-Nr. 1 F 126 562 — ca. 05/96
N3/10 Steuergerat Motorelektronik (ME) N47-1 Steuergerat ASR/PML
N3/11 Steuergerat Motorelektronik (ME) N47-5 Steuergerat ESP/PML
links N54 Steuergerat Infrarotfernbedienung
N3/12 Steuergerat Motorelektronik (ME) (IF2)
rechts Z37/2 Endhilse CAN-Motor-Bus (low)
N15/3 Steuergerat EGS Z37/3 Endhillse CAN-Motor-Bus (high)
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P54.00-0813-55

Motor 104 HFM mit Antriebs-Schlupf-Regelung (ASR) und Elektronisches Fahrpedal (EFP) /
Tempomat (TPM) / Leerlaufregelung (LLR)
Fahrzeug-ldent-End-Nr. 1 F 126 562 — ca. 05/96

N3/4 Steuergerat HeiBfilm Motorsteuerung N47-1 Steuergerat ASR/PML
(HFM) N54 Steuergerat Infrarotfernbedienung
N4/1 Steuergerat Elektronisches (IFZ)
Fahrpedal (EFP)/Tempomat N59/1 Diagnosemodul II
(TPM)/Leerlaufregelung (LLR) Z37/2 Endhiilse CAN-Motor-Bus (low)
N4/3 Steuergerat Tempomat (TPM)/ Z37/3 Endhilse CAN-Motor-Bus (high)
Leerlaufregelung (LLR)
N15/1 Steuergerat Automatisches Getriebe,

5-Gang (EAG)
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CAN DATENBUS
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Motor 104 ME/ 119 ME/ 120 ME

ab ca. 06/96

A1 Kombi-Instrument N47-5 Steuergerat ESP/PML/BAS

N3/10 Steuergerat Motorelektronik (ME) N48 Steuergerat BAS

N3/11 Steuergerat Motorelektronik (ME) N54/1 Steuergerét Infrarot

links Fahrberechtigungssystem

N3/12 Steuergerat Motorelektronik (ME) N54/4 Steuergerat Funk/Infrarot FBS

rechts u49 Gultig far alle (auBer )

N15/3 Steuergerat EGS Z37/2 Endhilse CAN-Motor-Bus (low)

N47-1 Steuergerdt ASR/PML Z237/3 Endhilse CAN-Motor-Bus (high)
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